
Datenblatt

HSR-NewYorker

Technische Daten

● Abmessungen TxBxH (mm) 300x600x1800

● Masse 70kg

● Drehmoment bis 200 Nm

● Spannungsversorgung 12V

● Achsanzahl 16

○ 3 x Hals

○ 3x Oberkörper

○ 2x3 Arm

○ 2x Becken

○ 2x Oberschenkel

● Achsanzahl erweiterbar

● Servomotoren

● Programmierung über USB

● integrierter Speicher

Einsatzmöglichkeiten

● Forschnung und Entwiclung

● Messe

● Show

● Ausstellung

● divers

www.hs-robots.com


