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Technische Daten

H&S-Robots
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Abmessungen TxBxH (mm) 300x600x1800

Masse 70kg
Drehmoment bis 200 Nm
Spannungsversorgung 12V
Achsanzahl 16

o 3xHals

o 3x Oberkorper

o 2x3Arm

o 2x Becken

o 2x Oberschenkel

Achsanzahl erweiterbar

Servomotoren
Programmierung Gber USB
integrierter Speicher

Einsatzméglichkeiten

Forschnung und Entwiclung
Messe
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www.hs-robots.com



